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[bookmark: _Toc2]Article summary:
1. 自动驾驶技术正在受到学术界和工业界的越来越多的关注，因为它可以解决很多长期交通挑战；
2. 近年来，我们看到自动驾驶汽车的感知、规划和控制系统迅速发展；
3. 为了进一步提高安全性，关键技术之一是自动驾驶汽车能够实时预测周围环境的未来状态。
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Appears strongly imbalanced: The article is written in a biased or one-sided way, and the information it provides is not trustworthy enough to be considered a reliable source. You should consult other sources to find reliable information on the presented issues.
[bookmark: _Toc4]Article analysis:
这篇文章是一篇关于“用于自动驾驶的轨迹预测方法的调查”的文章，作者对相关技术进行了总结。文章中引用了大量学术文献作为证明，但也存在一些问题。
1. 文章中引用的大部分学术文献都是来自同一出版商IEEE Xplore（即IEEE Journals & Magazine）。尽管IEEE Xplore是一个受尊敬的出版商，但如果文章仅依赖同一出版商出版物而不考虑其他出版物会使得文章显得片面。
2. 文章中也存在无根据的主张。例如：“大量生产AVs将成真”。作者并没有证明这一声明是正确的或者是合理的。
3. 此外，文章中也存在考虑不周、要点遗漏、所提出主张无证据、宣传内容、偏袒、风险不考虑、不平衡呈现反方意见以及其他问题。
总之，尽管这是一篇很好的总结性文章，但也存在上述问题使得其可信度和可靠性不能得到保障。
[bookmark: _Toc5]Topics for further research:
· 自动驾驶轨迹预测方法：
· 自动驾驶轨迹预测技术：
· 自动驾驶轨迹预测研究：
· 自动驾驶轨迹预测系统：
· 自动驾驶轨迹预测模型：
· 自动驾驶轨迹预测分析：
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